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  CANopenبا پروتكل ارتباطي جابجايي مواد ساختار پيشنهادي جهت خطوط انتقال و 

  

  
  
  

  :مشخصات و نيازهاي ماشين
  :سيستم عبارتند ازد مورد نياز ربراين اساس مواها تعيين مي گردد  ركاري كنترلر و تعداد درايو ي زمان چرخه ، I/Oكارايي سيستم به كمك تعداد 

 خروجي -ورودي   80تا  40 •

 متر بر ثانيه 100تا  50: زمان چرخه كنترلر  •

 )موتور  4تا (كنترل موتور  •
 ATV312درايو  •

• Servo  درايوLexium32  
• HMI  گرافيكي كه به طور مستقيم بهPLC خروجي هاي /يا وروديPLC  متصل شده باشد 

  
  :نصب

اين پيكربندي از يك روش .  شودجهت انعطاف پذيري و راحتي كار با ماشين يا تاسيسات به كاربرده مي  CANopenپروتكل ارتباطي 
  . متصل شود PLCمي تواند به طور مستقيم به  HMIو همچنين منطقي پيروي مي كند 

 
 

  :هزينه ها
مي باشد كه باعث نقاله و دستگاههاي پالت نوار راه اندازي به منظور  بهينه چيدمان كوچك وباعث ايجاد  CANopenپروتكل ارتباطي 

  .مي شودهزينه هاي سيم كشي كاهش 
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   :محدوديت ها
  . در داخل تابلو يا در داخل ماشين مي باشد IP20محصولات با درجه حفاظتي به بكارگيري  محدود ،ساختار اين نوع 

  
   :اندازه تابلو

  .متر مي باشد 2تا  1اندازه يك تابلو در اين ساختار بين 
  

  :معرفي ساختار 
جهت افزايش انعطاف پذيري و كارآيي  CANopenشبكه  سيستمدراين  .مخصوص ماشين ها و تجهيزات كوچك مي باشداين ساختار 

  .ماشين طراحي شده است
  

   :نقاط قوت
  .از جهت طراحي بسيار ساده و با سيستم سيم بندي سنتي نيز قابل اجرا مي باشد سيستم ارتباطي را ارائه مي دهد كه، اين ساختار 

عملكرد خطايابي در اين نرم افزار، تعميرات و نگهداري سيستم را آسان . طرح ريزي شده استنرم افزاري و با كاربري آسان  ةاين ساختار بر پاي
و هشدارهاي طلاعات به راحتي صورت مي گيرد ال نياز به تغييري در برنامه تباد ساخته و در هنگام وقوع خطا يا عدم عملكرد محصولات، بدون

  .مي شود صادرلازم 
  
  
  
  

  :شماره فني                                                 :محصولات اصلي
 ••NSX                                                         LVكليد كمپكت  -1
 ••ABL8منبع تغذيه                                                                  -2
 C60                                                                ••24مينياتوري  -3
4- M340 PLC                                                   BMX P34•• 
 ••HMI                                            XBTGTترمينال گرافيكي  -5
 ••XVB                  سيگنال هاي استوانه اي                                 -6
 XB4,XB5پوش باتون و چراغ سيگنال                                         -7
 ••XALKاستوپ امرجنسي                                                         -8
 ••Preventa                                              XPSAماژول ايمني  -9

  ••Lexium                                                    LXM32درايور   -10
 ••ATV312درايور                                                                    -11

  ••XV••,XS••,XC••,XUسنسورها و ليميت سوئيچ                         -12
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 CANopenو بالابرها با پروتكل ارتباطي  آسانسورهاساختار پيشنهادي جهت 

 
 
 

 
  
  
  

  آسانسورهاتكنولوژي بالابرها و 
 

  :رعايت موارد زير حائز اهميت استافزايش ايمني، برقراري يك استاندارد هماهنگ و كاهش هزينه در تكنولوژي بالابرها و آسانسورها به منظور 
 Low-Voltageكليد هاي  •

 مبدل هاي فركانس •

 محصولات ايمني •

 نمايشگرها  •

  
  :سيستم هاي مدرن براي كنترل، نظارت و افزايش ايمني در

 بالابرهاي هيدروليكي  •

 بالابرهاي الكتريكي  •

 بالابرهاي بدون اتاقك •

  پله برقي  •

استفاده راحت و كاهش هزينه در همان سطح ايمني  و ساخت آسانسور مدرن چالشي است كه شامل طراحي آسانسورها و پله هاي برقي مي شود
ساختار يك سيستم اتوماسيون را به   CANopenو AS-Interface به طور كلي دو پروتكل ارتباطي . از اهميت زيادي برخودار است

 .يكديگر مرتبط مي كند
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  قوانين
مشخصات  ةاين استاندارد كلي. طراحي شوند UNE-EN 81-1همة آسانسورهايي كه با درايور كنترل مي شوند بايد مطابق با استاندار اروپايي 
              بالابرهايي كه اخيراً براساس ةت اين استاندارد براي كلييرعا. ايمني مكانيكي و الكتريكي را كه بايد مورد توجه قرار گيرند در بر دارد

R.D 57/2005   نصب شده اند ، برطبقR.D 1314/1994 اجباري مي باشد.  
مقياس هاي ايمني براي همه بالابرهاي نصب شده قبل از  UNE-EN 81-80 و استاندارد اروپايي R.D 57/2005مقرره  -

R.D1314/1997 و همين طور تعمير آن ها را در بر مي گيرد.   

 
  معرفي

باقابليت  CANopenشبكه . مخصوص ماشين آلات و تاسيسات مدولار مي باشد CANopenساختار پيشنهادي با شبكه گسترده 
  .گستردگي و انشعاب بطور ساده كليه نيازهاي يك سيستم جهت مدولار بودن را برآورده مي سازد

  
  توانايي ها 

حتي با كمترين دانش و تجربه در زمينه استفاده از تجهيزات اتوماسيون همراه با توانايي  CANopenاجراي ساختار  بهينه و گسترده 
ابزارهايي كه  با. همچنين سيم كشي و هزينه هاي مربوطه را كم مي كند  CANopenاستفاده از . را مي باشداندازي ساده سيستم قابل اج راه

  .اندازي به سرعت صورت مي گيرد قابليت برنامه ريزي و پيكربندي ساده و راحت دارند راه
  

  ديناميك ها
اين نشان مي دهد كه ديناميك بيشتر يك حركت افقي . تعادل هستند معمولا آسانسورها برخلاف جرثقيل ها، يك دستگاه بالارونده داراي وزنه -

است يعني در نقطه حركت و توقف بايد بر همان لختي كل جرم در كنار اضافه بار ظاهري كه بسته به پر يا خالي بودن واگن ممكن است مثبت 
  .وتور به ژنراتور و بالعكس تبديل شودنتيجه اين مي شود كه موتور به سرعت چندين بار از م. يا منفي باشد، غلبه كند

     همه اين ها در اكثر موارد با دنده. موتور آسانسور مرسوم معمولا كيفيت مناسبي ندارند بسيار مقاوم و داراي لغزش هاي بزرگ هستند -
Endless-Crown  كار مي كنند) در صد  70كمتر از (باكارآيي مكانيكي خيلي ضعيف.  

  .موتور و ترمز هر دو بايد توسط كنتاكتورها تغذيه شوند. داراي يك موتور الكتريكي و يك ترمز الكترومكانيكي مستقل هستندكلية آسانسورها  -
موتورهاي آسانسور ها از نظر مكانيكي در لحظه حركت بارگذاري مي شوند و به اين ترتيب نصب تجهيزات الكتريكي بالابر در پايان  معمولاً -

  .ام مي شودپروسه مونتاژ انج
كنند  ازي ميدر اكثر آسانسورها، مانند بالابرهاي فاقد اتاقك براي ماشين وديگر موارد، انجام عمليات نجات افراد كه موتور را به طور دستي راه اند -

  .درچنين مواردي، بايد از يك سيستم نجات و ايمني الكتريكي استفاده شود. امكان پذير نيست
  
  

  شين مشخصات و نيازهاي ما 
 خروجي -عدد ورودي  80 •

 متر بر ثانيه 100تا  50: زمان چرخه كاري كنترلر •

 )موتور  4تا (كنترل موتور  •

 ATV31درايو  •

• HMI  گرافيكي كه به طور مستقيم بهPLC خروجي هاي /يا وروديPLC متصل شده باشد.  
 سنسورهاي ساده •
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  نصب 
ها و ساير محصولات  I/O. جهت انعطاف پذيري و راحتي كار با ماشين يا تاسيسات به كاربرده مي شود  CANopenپروتكل ارتباطي 

  .مانند مبدل ها ي فركانس نيز مي توانند به اين شبكه متصل شوند
  

 

  هزينه ها 
  .هزينه هاي سيم كشي را كاهش مي دهد گسترده CANopen راه اندازي ساختار

  

  محدوديت ها 
  .استفاده مي شود HMIدر راه اندازي اين ساختار تنها يك 

  

  سايز 
باعث ايجاد گسترده، طول شبكه  CANopenبراي راه اندازي ساختار بهينه  . سيسات به تعداد ماژول ها و نوع آن ها بستگي داردسايز تأ

تابلوهاي به كار رفته . باشد bit  ،250kbps رمتر د 250طول شبكه نبايد متجاوز از . مي شودسايزماشين و تجهيزات  محدوديت براي
محصولات داراي بايد جهت نصب مستقيم محصولات روي ماشين ها و تجهيزات، . تجهيزات اتوماسيون تا حد ممكن كوچك هستند اسبراس

   .باشند  IP20درجه حفاظتي 

  
  
  

  :شماره فني                                                      :محصولات اصلي
 ••Vario                                                             VCFسوئيچ  -13
 ••ABL8منبع تغذيه                                                                  -14
 C60                                                                ••24مينياتوري  -15
16-   PLC  Zelio                                                             SR•• 
 ••HMI                                            XBTGTترمينال گرافيكي  -17
 XB4,XB5پوش باتون و چراغ سيگنال                                         -18
 ••ATV31درايور                                                                     -19

 ••LC1كنتاكتور                                                                       -20
 ••XALK                                                  استوپ امرجنسي       -21
  ••XV••,XS••,XC••,XUسنسورها و ليميت سوئيچ                         -22

  
  

  
   473پلاك , كوچه فكوري , حد فاصل ميدان بزرگمهر و چهارراه نورباران , خيابان بزرگمهر , اصفهان 

                                                                                                                         WWW.Elicaelectric.com 0311- 2664550 :تلفن
 info@Elicaelectric.com                                                                                                                                           0311-2664551: فكس

    
  


